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機器人新聞精選週報 

國家智慧機器人中心 NCAIR｜企劃推廣組｜第 2 期 

01  KAIST 與 Stanford 發表自動穿衣機器人技術 

2026/7/17  ｜  新聞摘要 

韓國科學技術院（KAIST）與美國史丹佛大學共同研發 Self-Wearing Adaptive Garment（SWAG）自動穿衣機

器人技術，將氣壓驅動、柔軟且具彈性的「藤蔓機器人」嵌入衣物。系統啟動後，藤蔓機器人會沿著身體輪廓

延伸，並在移動過程中將衣物逐步翻展至使用者身上，即使使用者未保持靜止也能運作。研究團隊表示，穿上

一整套衣物約需 10 秒，未來可望應用於高齡者及身心障礙者的穿衣輔助，以及半導體無塵室與緊急救援人員快

速穿戴防護裝備。該研究預印本於 2025 年 7 月 9 日公開於 arXiv，同年 11 月正式刊登於《IEEE Robotics and 

Automation Letters》，近日因 Reuters 進行現場採訪並經多家媒體報導，再度受到關注。 

關鍵重點｜氣壓驅動藤蔓機器人、嵌入式自動穿衣技術、約 10 秒完成穿衣、移動中仍可運作、照護及防護裝備應用。 

新聞連結｜Reuters 中央社 KAIST arXiv   udn   Technology Org 

 

02  Agility 在 Fremont 啟用人形機器人研發中心 

2026/7/17  ｜  新聞摘要 

Agility Robotics 位於美國加州 Fremont、占地約 6 萬平方英尺的新中心已正式啟用，將作為 Digit 人形機器人

的 AI、軟體及任務訓練據點，協助 Digit 學習新技能，並執行更複雜的倉儲與製造任務。中心預計招募近 200

名專業人員，涵蓋 AI 與機器學習軟體工程及現場營運。Agility 表示，Digit 已在 Schaeffler、GXO、Toyota 

Motor Manufacturing Canada 及 Mercado Libre 等企業的製造、配送與物流場域投入商業運作，累積逾 6.5 萬

小時，目前主要執行料箱搬運等重複性任務。Digit v5 多年期訂單總值已逾 3 億美元，實際金額將依合約里程

碑逐步實現，另有逾 30 家潛在客戶。公司同時規劃透過合併方式上市；若交易完成，預計可取得逾 6.2 億美元

資金，用於履行現有訂單、擴大 Digit v5 生產及加速商業部署。 

關鍵重點｜人形機器人研發與訓練中心、Digit AI 與任務能力開發、商業運作累積逾 6.5 萬小時、重複性搬運任務、

Digit v5 訂單逾 3 億美元、上市籌資擴產。 

新聞連結｜Agility R&A News Rocking Robots RobotToday Business Insider Business Insider Taiwan 

 

03  Sunday Robotics 的 Memo 機器人摺衣成功率達 99.1% 

2026/7/17  ｜  新聞摘要 

Sunday Robotics 公布家用機器人 Memo 的新一代 ACT-2 模型，可摺疊 9 類衣物，並在不同的照明、衣物尺

寸、床鋪位置及起始狀態下進行 785 次測試，成功率達 99.1%。ACT-2 採用示範學習與機器人閉環訓練，先透

過自行開發、成本約 200 美元的感測手套蒐集人類操作資料，再由機器人反覆測試並持續修正模型。其使用同

一個模型檢查點，可降低進入新家庭時的調適成本。早期 ACT-1 已展示清理餐桌、將餐具放入洗碗機及操作濃

縮咖啡機等能力；目前 ACT-2 也正學習吸塵、整理玩具、拉拉鍊、翻整褲子及準備咖啡，但尚未達到公司提出

的 Solve 評估標準；Sunday 預計於 2026 年秋季將 Memo 送入家庭展開 Beta 測試。 

https://www.reuters.com/world/asia-pacific/south-korea-us-team-unveils-robotic-technology-that-dresses-wearer-2026-07-17/
https://www.cna.com.tw/news/ait/202607170182.aspx
https://news.kaist.ac.kr/newsen/html/news/?GotoPage=2&list_e_date=&list_s_date=&mng_no=63411&mode=V&skey=&sval=
https://arxiv.org/abs/2507.07221
https://udn.com/news/story/6811/9634449
https://www.technology.org/2026/07/17/kaist-stanford-vine-robot-self-dressing-clothes/
https://www.agilityrobotics.com/content/agility-opens-new-fremont-facility-to-accelerate-physical-ai-development
https://roboticsandautomationnews.com/2026/07/17/agility-robotics-opens-new-fremont-facility-to-accelerate-physical-ai-development/103426/
https://www.rockingrobots.com/agility-opens-60000-square-foot-fremont-hub-for-humanoid-robot-development/
https://robottoday.com/industry-briefing/agility-robotics-launches-new-facility-in-fremont-to-enhance-physical-ai-development/8939
https://www.businessinsider.com/agility-robotics-humanoid-ai-talent-bidding-wars-salary-compensation-2026-7
https://www.businessinsider.tw/article/4751
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關鍵重點｜9 類衣物摺疊成功率 99.1%、同一模型適用陌生家庭、示範學習與閉環訓練、2026 年秋季家庭 Beta 測試。 

新聞連結｜Sunday Robotics Business Insider Machine Brief 實測影片 

 

04  Medtronic 發表 Touch Surgery Aide 即時 AI 手術運算平台 

2026/7/21  ｜  新聞摘要 

Medtronic 發表 Touch Surgery Aide 即時 AI 手術運算平台，結合電腦視覺、多模態 AI 及 NVIDIA 加速運算技

術，可在手術進行期間即時處理影像與手術資訊，並同時執行多項 AI 應用。首項應用 Instrument Exit Point

（IEP）已獲美國 FDA 核准，可搭配 Hugo 機器人手術系統，當特定手術器械移出影像可視範圍時，向手術團

隊發出視覺提示。該系統屬即時安全提示與決策支援，並非由 AI 自主執行手術；未來預計擴展至腹腔鏡手術及

更多手術室 AI 應用。 

關鍵重點｜手術室即時 AI 運算、Hugo 機器人手術系統、器械移出視野即時提示、FDA 核准 IEP 應用、非自主手術。 

新聞連結｜Medtronic MedTech Dive Yahoo Tech MassDevice 

 

05  Samsung 成立 RX 機器人事業推進室 

2026/7/21  ｜  新聞摘要 

Samsung Electronics 成立直屬執行長的 RX (Robotics eXperience) 機器人部門，負責中長期機器人策略、核心

技術研發及商業化，並整合公司原本分散的機器人硬體、AI、軟體與產品開發資源。Samsung 任命曾負責現代

汽車的機器人事業布局及 Boston Dynamics 發展方向的執行副總裁 Lee Dongkun，主導公司中長期機器人事業

規劃。將採取「先工業場域、後消費市場」的分階段發展策略，優先推動人形機器人應用於製造業，未來再擴

展至家庭與零售市場。相關布局也將銜接公司在韓國嶺南地區規劃的 Physical AI 創新聚落，並計畫在美國、中

國及日本設立機器人研究據點，運用當地技術生態系與專業人才強化研發能力。 

關鍵重點｜直屬執行長的 RX 機器人部門、整合機器人軟硬體與 AI 技術、先工業場域、後消費市場、美中日全球研發據

點。 

新聞連結｜Reuters Seoul Economic Daily ChosunBiz Engadget AJU Press The Straits Times 工商時報 

 

06  Mimic Robotics 推出 M1＋U1 通用型靈巧操作平台 

2026/7/16  ｜  新聞摘要 

瑞士新創 Mimic Robotics 推出 mimic hand M1 五指機器人靈巧手及 mimic wearable U1 穿戴式資料蒐集裝

置，並整合控制軟體與 AI 模型，推出支援通用型靈巧操作的 Physical AI 平台，鎖定製造、組裝、包裝及物流

等工業應用。M1 採用腱繩驅動設計，關節可受外力帶動，具較佳柔順性；全手具 15 個主動自由度及 21 個關

節，並搭載力覺估測與指尖觸覺感測功能，可兼顧精細操作與高負載抓取。U1 則讓人員穿戴裝置後直接以雙手

操作物件，同步記錄手部關節動作、接觸力及影像資料，蒐集與 M1 運動結構相對應的人體操作示範，作為機

器手的訓練資料，以提升高品質操作資料的蒐集效率。 

關鍵重點｜M1 腱繩驅動靈巧手、15 個主動自由度、力覺估測與指尖觸覺感測、U1 人體操作資料蒐集、通用型靈巧操

作平台。 

新聞連結｜Mimic 技術 Mimic Business Wire SiliconANGLE 

https://www.sunday.ai/blog/act-2-preview
https://www.businessinsider.com/sunday-robotics-memo-home-robot-fold-laundry-99-success-2026-7
https://www.machinebrief.com/news/meet-memo-the-robot-aiming-to-make-laundry-hassle-free-6sh3
https://www.youtube.com/watch?v=a2HZyURUE_o
https://news.medtronic.com/2026-07-21-A-new-era-for-surgery-with-real-time-AI-Medtronic-to-unveil-Touch-Surgery-TM-Aide%2C-the-next-generation-compute-platform-for-the-operating-room-at-Society-of-Robotic-Surgery-2026
https://www.medtechdive.com/news/medtronic-adds-real-time-ai-to-hugo-robot/825793/
https://tech.yahoo.com/ai/articles/medtronic-adds-real-time-ai-111107017.html
https://www.massdevice.com/medtronic-unveils-ai-computing-platform-surgical-robotics/
https://www.reuters.com/world/asia-pacific/samsung-electronics-creates-robotics-division-key-part-growth-strategy-2026-07-21/
https://en.sedaily.com/finance/2026/07/21/samsung-builds-control-tower-for-60-trillion-won-physical
https://prod.biz.chosun.com/en/en-it/2026/07/21/BAWHQHX7UJDY5MHMBCE55YK7WM/
https://www.engadget.com/2219517/samsung-establishes-its-own-robotics-division/
https://m.ajupress.com/view/20260721100470895
https://www.straitstimes.com/asia/east-asia/samsung-electronics-creates-robotics-division-ex-hyundai-executive-to-head-strategy
https://www.ctee.com.tw/news/20260722700155-439901
https://www.mimicrobotics.com/blog/solving-dexterity-a-full-stack-approach
https://www.mimicrobotics.com/
https://www.businesswire.com/news/home/20260716208859/en/mimic-robotics-Goes-Full-Stack-at-the-Frontier-of-Physical-AI
https://siliconangle.com/2026/07/16/mimic-robotics-launches-highly-capable-robotic-hand-emulates-human-movements/
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07  Humanoid 募資 1.52 億美元並由 Bosch 協助製造 

2026/7/21  ｜  新聞摘要 

英國人形機器人新創公司 Humanoid 完成 1.52 億美元 A 輪募資，投資後估值達 13.5 億美元，累計募資金額增

至 2.7 億美元。本輪由 Prime Movers Lab 領投，Schaeffler、Bosch、富邦金控創投及 Aglaé Ventures 等機構參

與。Humanoid 表示，新資金將用於開發下一代人形機器人平台、強化自有 KinetIQ AI 系統、推動客戶場域部

署，以及加速輪式人形機器人的量產準備與規模化製造。公司目前已公開 HMND 01 Alpha 實體原型機，並在

製造場域進行搬運與取放等任務測試，預計於 2026 年第 4 季將 Beta 版機器人導入製造、物流及零售等客戶場

域。Bosch 將擔任 Humanoid 的委託製造夥伴，提供硬體設計、生產與供應鏈等技術支援，協助產品由原型驗

證邁向規模化製造。Humanoid 另已與 Schaeffler 簽署合作協議，規劃未來在製造場域部署數千台人形機器

人。 

關鍵重點｜A 輪募資 1.52 億美元、估值 13.5 億美元、Bosch 委託製造、2026 年第 4 季客戶場域 Beta 部署、募資將用

於啟動輪式人形機器人量產。 

新聞連結｜Humanoid Reuters HMND 01 Alpha 

 

08  Hyundai 工會將 AI 與機器人就業保障納入罷工訴求 

2026/7/22  ｜  新聞摘要 

現代汽車韓國工會因年度薪資與團體協商陷入僵局，於 7 月 13 日至 15 日發動局部罷工，日、夜班各提前 2 小

時停工，並於 7 月 20 日至 22 日升級為各班停工 4 小時。除薪資、獎金、退休年齡及工時等訴求外，工會也要

求公司針對 AI 與機器人自動化提出就業保障措施。現代汽車集團規劃自 2028 年起在美國喬治亞州 Metaplant

工廠導入 Boston Dynamics 的 Atlas，初期執行零件排序與備料，後續再擴展至零組件組裝等任務。雖然目前尚

未公布 Atlas 導入韓國工廠的具體時程，工會仍擔心自動化可能減少工作機會與工時，要求公司在導入新型 AI

機器人前先與勞方協商。 

關鍵重點｜Atlas 預計 2028 年導入美國工廠、工會要求導入前進行勞資協商。 

新聞連結｜Wall Street Journal Ars Technica Reuters 

 

09  Vicarious Surgical 啟動解散清算程序 

2026/7/21  ｜  新聞摘要 

美國手術機器人公司 Vicarious Surgical 於 7 月 21 日召開股東特別會，通過債權人利益讓與及自願解散清算方

案。董事會隨後正式批准計畫，並將公司全部或絕大部分資產移交 Vicarious Liquidation，進行資產出售及債務

清償。Vicarious Surgical 原先開發可經單一切口進入腹腔的微創手術機器人，但系統始終未能進入商業銷售，

公司長期虧損且資金不足，在未能取得足夠融資或找到合適買方後，決定停止營運並解散。公司並規劃終止股

票註冊及公開申報，完成後將正式退出手術機器人市場。 

關鍵重點｜股東通過解散清算、資產移交清算機構、手術機器人未能實現商業化、公司將終止公開申報。 

新聞連結｜MedTech Dive The Robot Report 

 

https://thehumanoid.ai/humanoid-raises-152-million-at-1-35-billion-post-money-valuation-becoming-europes-first-pure-play-humanoid-robotics-unicorn/
https://www.reuters.com/business/robotics-startup-humanoid-raises-152-million-series-round-135-billion-valuation-2026-07-21/
https://thehumanoid.ai/hmnd-01-alpha-wheeled/
https://www.wsj.com/business/autos/the-fight-over-humanoid-robots-has-shut-down-a-car-factory-for-the-first-time-d45ac3e1
https://arstechnica.com/ai/2026/07/fear-of-humanoid-robots-spurs-human-workers-to-strike-at-hyundai-auto-factory/
https://www.reuters.com/world/hyundai-motor-group-make-boston-dynamics-wholly-owned-with-purchase-softbank-2026-07-16/
https://www.medtechdive.com/news/time-runs-out-for-vicarious-surgical/825962/
https://www.therobotreport.com/vicarious-surgical-officially-shutting-down/
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10  microagi 募資 5,500 萬美元擴大機器人訓練資料部署 

2026/7/16  ｜  新聞摘要 

德國機器人新創 microagi 完成 5,500 萬美元種子輪募資，由 Hummingbird 領投。公司將運用資金擴充 AI 模型

訓練所需的運算資源、拓展實體操作資料蒐集網絡，並強化美國市場布局。microagi 本身並非製造機器人，也

不自行開發基礎 AI 模型。microagi 透過 Atlas 平台連結工廠需求、既有 AI 模型與不同廠牌的機器人。先以攝

影機及感測手套記錄人員執行實際任務的過程，再於模擬環境中擴增訓練資料，針對個別工廠的任務調整 AI 模

型，再由 microagi 的工程師及 NVIDIA、Unitree 合作夥伴協助將機器人導入產線，上線後的新資料也持續用於

模型訓練與改善。公司另透過 shift 資料蒐集網絡，在 15 個國家招募逾 2 萬名人員記錄家務及實體操作作為模

型訓練資料。目前已有 5 家企業使用平台蒐集資料，其中 1 家正準備將機器人導入工廠。 

關鍵重點｜種子輪募資 5,500 萬美元、Atlas 串接工廠需求與既有機器人模型、shift 跨 15 國蒐集人類操作資料、部署後

持續回收資料改善模型、目前 1 家客戶準備導入工廠。 

新聞連結｜Business Insider microagi 官方 Atlas 平台 

 

11  Generative Bionics 推出具全身感測皮膚的人形機器人 GENE.01 

2026/7/20  ｜  新聞摘要 

義大利 Generative Bionics 本週在 AMD Advancing AI 2026 大會進行人形機器人 GENE.01 的美國首度展示，從

概念設計到可運作平台歷時約 6 個月。其全身配置多模態感測皮膚，可偵測觸碰、物體接近、施力及溫度，並

結合視覺與力覺資訊，使機器人在接觸人員前後都能感知周遭狀況並調整動作，提升人機協作的安全性。

GENE.01 亦可在人員示範任務時，同步記錄動作與操作力道，補足僅靠影像資料難以判斷抓握力的限制。公司

並開放 GENE.01 的機器人模型與數位分身描述，讓開發者可在 ROS、模擬及 AI 開發環境中測試應用；目前已

與義大利造船集團 Fincantieri 合作，是 GENE.01 首次針對特定產業任務進行客製化開發，目標是打造可在複雜

造船廠環境中執行焊接作業的人形機器人。 

關鍵重點｜全身多模態感測皮膚、偵測觸碰、同步學習動作與操作力道、開放模型、焊接機器人。 

新聞連結｜The Robot Report Generative Bionics GENE.01 官方 展示影片 

 

12  Tesla 建置 Optimus 生產線 首批機器人將用於內部訓練 

2026/7/23  ｜  新聞摘要 

Tesla 已在 Fremont 工廠原 Model S 與 Model X 產線空間開始建置 Optimus 人形機器人生產線。Tesla 於 2026

年第 2 季財報電話會議暨問答網路直播中表示，Optimus 將很快開始生產，但由於多數零組件均為全新設計，

且目前幾乎沒有可直接沿用的成熟供應鏈，Tesla 必須重新建立供應商體系，部分零組件則採自行設計或內製，

初期階段的產能預計較為緩慢。Musk 指出，Optimus 約重 70 公斤，若在實際場域中故障倒地仍須由人員搬

離，因此除了手部靈巧度外，機體的耐用性、長時間運作能力與可靠度，也是量產及部署的主要挑戰。Tesla AI

副總裁 Ashok Elluswamy 則表示，公司將讓大量 Optimus 在「Optimus Academy」中反覆練習任務，蒐集機器

人成功與失敗的操作資料，透過強化學習持續改善任務執行能力。 

關鍵重點｜Fremont 啟動 Optimus 生產線、供應鏈幾乎從零建立、初期產能爬坡預期緩慢、70 公斤機體面臨耐用性與

可靠度挑戰、Optimus Academy 透過成功與失敗資料進行強化學習。 

新聞連結｜ TESLA 2026 Q2   The Verge   MoneyDJ   財訊   Investing.com 

https://www.businessinsider.com/f1-engineer-quit-redbull-to-build-army-of-factory-robots-2026-7
https://www.microagi.ai/articles/seed
https://www.microagi.ai/atlas
https://www.therobotreport.com/generative-bionics-unveils-humanoid-robot-with-full-body-tactile-sensing/
https://www.prnewswire.com/apac/news-releases/generative-bionics-introduces-gene01-a-fully-functional-smart-skin-humanoid-robot-platform-designed-for-safe-human-collaboration-302829069.html
https://gbionics.ai/gene01/
https://www.youtube.com/watch?v=mGF142yepjc&t=1s
https://assets-ir.tesla.com/tesla-contents/IR/TSLA-Q2-2026-Update.pdf
https://www.theverge.com/transportation/969311/tesla-q2-2026-earnings-revenue-profit-sales
https://www.moneydj.com/KMDJ/News/NewsViewer.aspx?a=00466668-132f-440d-a68a-acf2fba162cd
https://www.wealth.com.tw/articles/940bbeb3-1f2a-4830-b467-06afdec7de7a
https://www.investing.com/news/transcripts/earnings-call-transcript-tesla-q2-2026-revenue-beats-eps-misses-as-stock-falls-93CH-4807216
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13  日本 Noetra 啟動國家級 Physical AI 基礎模型研發 

2026/7/22  ｜  新聞摘要 

日本政府支持的 Noetra 於 7 月 16 日正式啟動國產多模態基礎模型研發，作為日本經濟產業省與 NEDO 推動的

FRONTia 計畫核心。Noetra 由 Sony、SoftBank、NEC 及 Honda 等 44 家公司共同出資，並結合產業技術綜合

研究所（AIST）、Preferred Networks 等機構的技術人員，開發供 AI 機器人與 Physical AI 使用的日本國產基礎

模型，使企業能在自行掌握產業資料的前提下，使用安全且可靠的 AI 系統，降低對海外基礎模型的依賴。

Noetra 將在 NVIDIA 協助下建置大型 AI 運算基礎設施，規劃配置 27,500 顆 NVIDIA Rubin GPU 及 13,750 顆

Vera CPU，提供 140MW 資料中心容量，預計於 2027 年 4 月開始建置、2028 年 6 月投入運作。模型研發將分

階段推進，2026 年度先建立具日語理解、邏輯推理及指令執行能力的推論基礎模型，2028 年度發展整合文

字、影像、影片及聲音的全模態模型，並於 2030 年度朝可理解空間與物理特性的「實世界原生 AI」發展。據

Reuters 報導，該計畫首年度獲得超過 3,800 億日圓政府支持；日本政府另提出於 2040 年前，在製造、造船及

照護等領域導入 1,000 萬台 AI 機器人的目標。 

關鍵重點｜44 家日本企業共同出資、NEDO FRONTia 國產基礎模型計畫、配置 27,500 顆 Rubin GPU 與 13,750 顆 Vera 

CPU、2028 年 6 月 AI 運算設施投入運作、2030 年發展實世界原生 AI、2040 年導入 1,000 萬台 AI 機器人。 

新聞連結｜ NEDO  Reuters   科技島   Noetra   NVIDIA   台視財經   富聯網 

 

https://www.nedo.go.jp/ugoki/ZZ_101531.html
https://www.reuters.com/business/media-telecom/robot-ai-company-noetra-is-last-chance-japan-ceo-says-2026-07-22/
https://www.technice.com.tw/industry-community/ai-information/238514/
https://www.noetra.co.jp/pressrelease20260716
https://nvidianews.nvidia.com/news/japan-government-industrial-leaders-and-nvidia-launch-the-worlds-first-national-ai-infrastructure
https://www.ttv.com.tw/finance/view/0720262015491B7D078FF5AF4E47B738AB6AD4B8198953A7/587
https://ww2.money-link.com.tw/realtimenews/NewsContent.aspx?PU=1002&SN=2395454002

